
2023 年宁波市青少年机器人竞赛
——城市爱心接力赛规则

一、项目介绍

2023年宁波市青少年机器人竞赛——城市爱心接力赛以

“接力”为桥梁，是具有宁波本地特色的青少年机器人比赛

项目，参赛选手可自选机器人组件，运用所学的技能进行编

程运行去解决和处理赛场上出现的“难题”。

比赛主题模拟生活中运送急症人员的场景。普通运送车

辆把急症人员送往急救中心，同时急救中心派出具有应急

处置设备的急救车辆相向而行，中途急症人员换乘急救车

辆赶赴急救中心，从而为挽救生命赢取时间。

要求参加比赛的代表队自行设计、制作机器人并进行编

程。普通运送车辆能应付复杂路况，急救车辆能移开障碍

物。

二、队伍组成

每个队伍由 1-2 名学生和 1 名教练员组成，2 台机器人。

三、比赛场地与环境与道具

（一）场地示意图 (仅供参考)



（二）比赛场地规格与材质

场地材质为普通广告布上喷绘图案。长约3800mm，宽约

2400mm， 白底黑线，线宽约20mm。可选轨迹模块：边长

约为450mm的正方形, 起点区：300mm×300mm，接力区：

300mm×500mm (具体以实际制作为准) 。

拼装后的场地会有略微的缝隙、起伏、起翘等情况，各

参赛队需自行适应。

（三）比赛现场环境要求

机器人接力赛为室内竞赛项目，一般无明显干扰，但也

不能完全排除外在干扰。建议各参赛队要做好防干扰的各

种准备。

（四）参考可选模块如下 (可能会有增减或修改，仅作

参考) 。



（五）接力用的道具为一个普通的乒乓球；移动的障碍物

为3*3魔方,置于方格正中。

四、机器人设计与器材要求

（一）机器人品牌、类型不限。

（二）每个参赛队比赛时将同时使用两台机器人完成任

务，每台机器人限使用1个可编程处理器。

（三）传感器、电机数量不限。不得使用组合型传感器

，如复眼，寻迹卡等。

（四）电压不超过 12V，并禁止使用任何方式对供电进

行增压。

（五）机器人最大尺寸 (包括可伸展部分) 长：300mm

、宽：300mm、高 300mm。

（六）各代表队须自备电脑和竞赛所需的机器人套装器

材，带齐常用工具、比赛电池、电源接线板、转换插头等。

五、参赛禁止

（一）禁止将电脑带入比赛区，只能在准备区编程和下

载程序。

（二）禁止使用有遥控功能的物品。



（三）禁止在单场比赛中使用多台机器人。但是在不同

场次的比赛中可使用不同的机器人。

（四）禁止破坏场地的行为。

（五）禁止不同队伍互相借用机器。

违反以上规定的将直接取消参赛资格，已经得到的分数

无效。

六、项目任务

（一）现场搭建两台机器人，同时从起点区出发。

1号机器人（普通车辆）从1号起点区出发，沿轨迹线通

过随机组合道路中的拼装块 (每经过一个拼装块得20分，

重复经过不重复得分)，沿途会随机摆放障碍物，1号机器

人需要避开障碍物后继续沿着轨迹线运行，在接力区内将

急症人员（乒乓球）传递给2号机器人后，停止运行。

2号机器人（急救车辆）从2号起点区（急救中心）出发

，经过随机任务区，搬运障碍物（普通三阶魔方）离开初

始区域（1-9号任意一个方格），并移动到目标区域（抽签

决定移动至哪个方格）。然后到达接力区内接收到1号机器

人的球后自动启动，沿轨迹线运行到终点区(急救中心)，机

器人停止运行，结束全部任务。

（二）基础任务：

1号机器人把球传递给2号机器人，允许沿着拼装区域的

边框线走，此处巡线任务不得分，不影响后续任务得分。



2号机器人接到球以后把球送回急救中心，允许不做搬

运障碍物任务，此处搬运任务不得分，不影响后续任务得分

。

（三）挑战任务：

1号机器人完成拼装块的巡线任务，巡线模块赛前随机

抽取、公布并固定。

2号机器人完成搬离障碍物的任务。障碍物起止点，现

场随机抽取并公布，不出现相同起止点。障碍物初始位置

一般处于方格正中，障碍物垂直投影完全离开初始区域（

不允许压线），并完全移入目标区域内（允许压线）为任务

成功。

七、比赛

（一）比赛前，由裁判员对机器人进行检查，检查内容

包括：器材是否已经完全拆零、机器人安全性等。（机器拆

零是指所有零部件处于分离状态，并非仅仅带电部分分离。

）

（二）赛前搭建和调试时间为 2 小时。

（三）正式比赛前有 1 分钟准备时间。

（四）每轮比赛时间为 120 秒钟。

（五）参赛队员听到裁判员信号 (哨音或明确指令) 后

启动机器人。

（六）比赛开始后，队员不得以任何理由干扰、中断或

暂停比赛。



（七）如果队员在启动区外接触机器人将直接结束此轮

比赛，此前得分有效。

（八）比赛结束：机器人完成所有任务，或机器人完全

脱离轨迹线，或超出120秒比赛时间，或裁判认为机器人无

法进行下一步任务，即为比赛结束。

（九）裁判员以哨音 (或明确指令) 结束比赛时，参赛

队员应立即停止机器人。因停止不及时获得的分数无效。

八、计分和排名

（一）任务计分明细 (满分350分)

1.两辆机器人小车完成搭建——20分/台 共40分

2.离开启动区——10分/台 共20分

3.1号机器人每通过1个模块 (不重复计分) ――20分/个

最多180分

4.2号机器人把障碍物移开原来方格----20分

5.2号机把障碍物移入任务点方格，并且完全进入

----30分

6.到达接力点并停止(不要求完全进入)----10分/台

7.在接力区内完成接力——20分

8.2号机器人自动启动并离开接力区——10分

9.进入救护中心 ――完全进入10分，部分进入5分。

（二）奖励系数

光电数 5 4 3 2 1

奖励系数 1 1.1 1.25 1.5 1.8

（三）得分计算方式



基础任务共120分；挑战任务共230分。

时间奖励分：(总时间120秒-完成任务实际用时) ÷2，

完成基础任务才有时间奖励分。

本轮最终得分 = 任务得分×奖励系数+时间奖励分

（四）排名方式

每支队伍有2轮比赛机会，取两轮成绩之和作为排名依

据。

得分高者排名靠前。相同得分情况下，用时少者排名靠

前。
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